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Deutsch

English

Frangais

Espafiol

> &

Vor der Installation, dem
Betrieb oder der Wartung des
Gerats muss diese Anleitung
gelesen und verstanden
werden.

A GEFAHR

Gefahrliche Spannung.
Lebensgefahr oder schwere
Verletzungsgefahr.

Vor Beginn der Arbeiten
Anlage und Gerat
spannungsfrei schalten.

VORSICHT

Eine sichere Geratefunktion
ist nur mit zertifizierten
Komponenten gewéhrleistet.

Read and understand these
instructions before installing,
operating, or maintaining the
equipment.

A DANGER

Hazardous voltage.

Will cause death or serious
injury.

Disconnect power before
working on equipment.

CAUTION

Reliable functioning of the
equipment is only ensured
with certified components.

Ne pas installer, utiliser ou
intervenir sur cet équipement
avant d'avoir lu et assimilé
ces instructions.

Tension dangereuse.
Danger de mort ou risque
de blessures graves.
Mettre hors tension avant
d’intervenir sur I'appareil.

PRUDENCE

Le fonctionnement sdr de
I'appareil n'est garanti
qu'avec des composants
certifiés.

A DANGER

Leer y comprender este
instructivo antes de la
instalacién, operacion o
mantenimiento del equipo.

A PELIGRO

Tension peligrosa.

Puede causar la muerte o
lesiones graves.
Desconectar la alimentacion
eléctrica antes de trabajar en
el equipo.

PRECAUCION

El funcionamiento seguro del
aparato sélo esta garantizado
con componentes
certificados.

Italiano

Portugués

Tiirkge

Pycckuii

> &

Leggere con attenzione
queste istruzioni prima di
installare, utilizzare o
eseguire manutenzione su
questa apparecchiatura.

A PERICOLO

Tensione pericolosa.

Puo provocare morte o
lesioni gravi.

Scollegare I'alimentazione
prima di eseguire interventi
sull'apparecchiatura.

CAUTELA

Il funzionamento sicuro
dell'apparecchiatura &
garantito soltanto con
componenti certificati.

Ler e compreender estas
instrucdes antes da
instalagéo, operagao ou
manuteng¢&o do equipamento.

Tenséo perigosa.

Perigo de morte ou
ferimentos graves.
Desligue a corrente antes de
trabalhar no equipamento.

CUIDADO

O funcionamento seguro do
aparelho apenas pode ser
garantido se forem utilizados
0s componentes certificados.

Cihazin kurulumundan,
calistirnlmasindan veya
bakima tabi tutulmasindan
once, bu kilavuz okunmus ve
anlanmig olmalidir.

A TEHLIKE

Tehlikeli gerilim.

Oliim tehlikesi veya agir
yaralanma tehlikesi.
Calismalara baslamadan
once, sistemin ve cihazin
gerilim beslemesini kapatiniz.

Cihazin glvenli galismasi
ancak sertifikall bilesenler
kullaniimasi halinde garanti
edilebilir.

ONEMLIi DIKKAT

[Tepen ycTaHOBKOW, BBOAOM B
3KCMnyaTaLumio Unu
obcnyxuBaHueM ycTpoiicTea
Heo6Xx0aMMO NpoyecTb 1
MOHATb JaHHOE PYKOBOACTBO.

A OINACHO

OnacHoe HanpsxeHue.,
OnacHOCTb AN XU3HN UK
BO3MOXHOCTb TSKENbIX
TpaBm.

Mepen Hayanom pabot
OTKIMIOYNTb MOfLaYy NUTaHUS K
YCTaHOBKe W K yCTPOMCTBY.

OCTOPOXHO

BesonacHocTb paboTbl
YCTPOWCTBA rapaHTMPOBaHO
TONbKO NpK Ucnonb3oBaHnn
CEPTUPMLMPOBAHHBIX
KOMMOHEHTOB.
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Deutsch (Beschreibung):
Die Uberwachungsrelais werden je nach Ausfiihrung mit einer Hilfsspannung von AC/DC 24 V oder AC/DC 24 bis 240 V iiber die Klemmen A1-A2 versorgt.

Zur Beachtung:
Bei den AC/DC 24 V-Ausfiihrungen 3UG4651-.AA30 sind die Klemmen A1-A2 und 0 V-24 V im Gerat galvanisch verbunden !
Bei den AC/DC 24 bis 240 V-Ausfiihrungen 3UG4651-.AW30 sind die Klemmen A1-A2 und 0 V-24 V galvanisch getrennt !

Das Relais Uberwacht eine Drehzahl in Umdrehungen pro Minute ( rpm = revolutions per minute ) je nach Einstellung auf Uber- ( rpm A ) oder Unterschreitung ( rpmW ) oder in Fens-
teriiberwachung (rpm4 ).

Das Relais hat zwei verschiedene Impulseingé@nge, von denen jeweils nur einer verwendet werden darf! An IN1 kann ein pnp-schaltender Dreidrahtsensor fiir Impulse DC 0 V/+24 V
angeschlossen werden, der aus dem Relais tber die Klemmen 0 V und 24 V / max. 50mA versorgt wird. Auch die Verwendung eines mechanischen Impulskontakts mit einer externen
DC-Versorgung von 4,5 V bis 30 V ist an IN1 zuldssig. An IN2 kann alternativ ein Zweidraht-NAMUR-Sensor, der aus der Klemme 8V2 versorgt wird, oder ein mechanischer Kontakt
angeschlossen werden.

Der Einstellbereich fir die beiden Schwellwerte betragt 0,1 bis 2200 rpm. Im Einstellmeni ( SET ) kann bei Scale eingegeben werden, wie viele Impulse pro Umdrehung der verwen-
dete Impulsgeber liefert. In der Anzeige des 3UG4651 sind durch diese Skalierung die Umdrehungen pro Minute direkt ablesbar.

Bei Uberschreitung der maximal messbaren 2200 Impulse pro Minute ( entspricht z.B. 220 rpm mit Scale = 10 ) als auch bei Unterschreitung von 0,1 Impulsen pro Minute erscheinen
in der Anzeige vier Striche (=---).

In der Betriebsart ohne Freigabe-Kontakt ( Klemme EN = Enable ist unbeschaltet, siehe Schaltbeispiel Seite 6 ) reagiert das Relais beim Einschalten der Hilfsspannung nach dem ein-
gestellten Ruhestromprinzip NC ( siehe Funktionsdiagramm Seite 7 ) oder Arbeitsstromprinzip NO ( Relaisansteuerung ist invertiert zu NC ) und die Anlaufverzégerungszeit ( onDel )
wird gestartet, sofern der untere Schwellwert nicht auf "off" steht. Erreicht die Drehzahl wéhrend dieser Zeit den unteren Schwellwert plus der eingestellten Hysterese, wird die Anlauf-
verzogerungszeit abgebrochen und die normale Uberwachung beginnt. Ist nach Ablauf der Anlaufverzdgerungszeit dieser Wert noch nicht erreicht, schaltet das Relais in den Fehler-
zustand je nach gewahltem Funktionsprinzip.

Fiir die Funktion der Betriebsart mit Freigabe-Kontakt ( Klemme EN = Enable ist mit einem potentialfreien Offnerkontakt mit Klemme 24 V verbunden, siehe Schaltbeispiel Seite 6 )
muss am Uberwachungsrelais dauernd Hilfsspannung an den Klemmen A1 und A2 liegen. Erst bei der Betatigung dieses Offnerkontakts wird die AnIaufverzogerungszelt (onDel ) und
z.B. mit einem zweiten Kontakt der Antrieb gestartet. ( siehe Funktionsdiagramm Seite 7 ).

Uber- oder unterschreitet nach Abbruch der Anlaufverzdgerungszeit ( onDel ) die gemessene Drehzahl den zugehdrigen eingestellten Schwellwert, beginnt die eingestellte Verzdge-
rungszeit ( Del ) und das Relaissymbol blinkt. Nach Ablauf dieser Zeit andert das Relais den Schaltzustand und der aktuelle Messwert und das Symbol fiir Uber- oder Unterschreitung
in der Anzeige beginnen zu blinken.

Ist das Gerat auf Auto-Reset eingestellt ( Memory = no siehe Funktionsdiagramm Seite 7 ), schaltet das Schaltrelais in den Gut-Zustand, nachdem die im Bereich von 0,1 bis 99,9 rpm
einstellbare Hystereseschwelle ( Hyst ) erreicht wurde, und das Blinken wird beendet. Die aufgetretene Uber- oder Unterschreitung wird also nicht gespeichert. Wird im Einstellmenu
Hand-Reset gewahlt ( Memory = yes ), bleibt das Schaltrelais im aktuellen Schaltzustand und der aktuelle Messwert und das Symbol fir Uber- oder Unterschreitung blinken weiterhin,
auch wenn die Drehzahl wieder einen zuldssigen Wert angenommen hat. Dieser gespeicherte Fehlerzustand kann durch gleichzeitiges Driicken der UP- ( [Z] ) und DOWN- ( [&])
Taste fiir >2 Sekunden oder Verbinden der Gerateklemme RES ( Reset ) mit DC +24 V oder durch Aus - und Einschalten der Versorgungsspannung zuriickgesetzt werden..

English (Description):
Depending on their design, the monitoring relays are supplied with an auxiliary voltage of 24 V AC/DC or 24 - 240 V AC/DC via terminals A1-A2.

Note:
Terminals A1-A2 and 0 V-24 V are galvanically connected inside the 24 V AC/DC versions (3UG4651-.AA30)!
Terminals A1-A2 and 0 V-24 V are galvanically isolated inside the 24 - 240 V AC/DC versions (3UG4651-.AW30)!

Depending on the setting, the relay monitors a speed in revolutions per minute (rpm) for overshooting ( rpm A ) or undershooting ( rpmW ) or in window monitoring ( rpm &

The relay has two different pulse inputs, only one of which can be used at any one time! A PNP switching three-wire sensor for 0 V/+24 V DC pulses, supplied by the relay via the OV
and 24 V terminals with max. 50 mA, can be connected at IN1. A mechanical pulse contact with external 4.5 V to 30 V DC supply can be connected at IN1. A two-wire NAMUR sensor
supplied via terminal 8V2 or a mechanical contact can be connected at IN2.

The setting range for the two threshold values is 0.1 to 2,200 rpm. The number of revolutions per minute supplied by the pulse generator used can be set via the setting menu (SET)
under Scale. This scaling makes it possible to directly indicate the revolutions per minute on the display of the 3UG4651.

Four dashes (- - - -) appear on the display when the maximum number of measurable pulses per minute (2200, corresponds, for example, to 220 rpm with a scale = 10) is overshot or
the minimum number of pulses (0.1) is undershot.

In the operating mode without enable contact (terminal EN = enable not connected, refer to switching example on page 6) the relay reacts according to the set closed-circuit current
principle NC (see function diagram on page 7 ) or open-circuit current principle NO (relay control inverted to NC) when the auxiliary voltage is switched on and the start-up delay time
( onDel ) starts as long as the lower threshold value is not set to "OFF". If the speed reaches the lower threshold plus the set hysteresis during this time, the start-up delay time is
ifnterrupted and normal monitoring begins. If the value has not been reached once the start-up delay time has elapsed, the relay switches to fault status depending on the chosen
unction principle.

In the operating mode with enable contact (a floating NC contact of terminal EN = enable is connected to the 24 V terminal, refer to the switching example on page 6 ), auxiliary voltage
must be constantly applied at terminals A1 and A2 of the monitoring relay. When this NC contact is activated, the start-up delay time is started ( onDel ) and the operating mechanism,
for example, is started via another contact. (Refer to the function diagram on page 7).

If the measured speed overshoots or undershoots the corresponding set threshold value after the start-up delay time (onDel) has been interrupted, the set delay time ( Del ) starts and
the relay symbol blinks. After this time has elapsed, the relay switching status changes and both the current measured value as well as the icon for overshooting or undershooting blink
on the display.

If the device is set to Auto reset (Memory = no, refer to the function diagram on page 7), the switching relay changes back to the normal operating mode after the set hysteresis ( Hyst,
0.1t0 99.9 rpm) has been reached and the display stops blinking. Any overshooting or undershooting of the limit value will not be stored. If Manual reset is selected in the setting menu
( Memory = yes ), the switching relay will remain in its current switching status and both the current measured value as well as the icon for overshooting or undershooting the limit
value will continue to blink even when the speed has returned to a permissible value. This stored fault status can be reset by simultaneously pressing the UP ( [£] ) and DOWN ( [¥] )
buttons for >2 seconds or by connecting the device terminal RES (reset) to +24 VV DC or by switching the supply voltage off and on.

Francais (Description)
Les relais de surveillance sont alimentés, selon la version, d’une tension auxiliaire de 24 V AC/DC ou 24 a 240 V AC/DC par les bornes A1-A2.

A respecter :
Les bornes A1-A2 et 0 V-24 V des versions AC/DC 24 V (3UG4651-.AA30) sont raccordées galvaniquement dans I'appareil !
Les bornes A1-A2 et 0 V-24 V des versions AC/DC 24 V a 240 V (3UG4651-.AW30) sont séparées galvaniquement !

Le relais surveille, selon le réglage, le dépassement de la valeur de seuil supérieure ( rpm A ) de la vitesse en rotations par minute ( rpm = revolutions per minute ), celui de la valeur
de seuil inférieure ( rpmW ) ou une fenétre de valeurs (rpm &

Le relais posséde deux entrées d'impulsion dont une seulement doit étre utilisée selon le cas ! Un capteur a trois fils @ commutation PNP pour des impulsions 0 V / +24 V DC, alimenté
a partir du relais par les bornes 0 V et 24 V / max. 50 mA, peut étre raccordé a IN1. L'utilisation d’un contact a impulsion mécanique & alimentation externe de 4,5V a 30 V DC est
également admise sur IN1. Sur IN2, il est possible de raccorder soit un capteur NAMUR a deux fils alimenté par la borne 8V2, soit un contact mécanique.

La plage de réglage des deux valeurs de seuil s'étend de 0,1 a 2200 rpm. Le nombre d’impulsions par rotation fournies par le générateur d'impulsions peut étre indiqué dans le menu
de réglage ( SET ) au point Scale (échelle). Cette échelle permet une lecture directe du nombre de rotations par minute sur I'affichage du 3UG4651.

4 traits ( - - - - ) apparaissent lorsque la valeur maximale mesurée est supérieure a 2200 impulsions par minute ( correspondant par ex. a 220 rpm & I'échelle (Scale) = 10 ) et lorsque
la valeur minimale est inférieure a 0,1 impulsions par minute.

En mode de fonctionnement sans contact de validation ( borne EN = Enable (valider) non utilisée, voir exemple de manceuvre a la page 6 ), le relais réagit, lorsque la tension auxiliaire
est appliquée, selon le principe fonctionnel réglé de courant de repos NF ( voir le diagramme fonctionnel a la page 7 ) ou de courant de travail NO ( commande du relais inversée par
rapport a NF ). La temporisation de démarrage ( onDel ) est amorcée si la valeur de seuil inférieure n'est pas sur "off". La temporisation de démarrage s'interrompt et la surveillance
normale démarre lorsque la vitesse de rotation atteint durant cette phase la valeur de seuil inférieure ajoutée a I'hystérése réglée. Selon le principe fonctionnel sélectionné, le relais
commute en état de défaut si cette valeur n'est pas atteinte aprés écoulement de la temporisation.

Les bornes A1 et A2 du relais de surveillance doivent étre alimentées en permanence en tension auxiliaire pour assurer le fonctionnement du mode avec contact de validation ( la
borne EN = Enable est reliée par un contact NF libre de potentiel & la borne 24 V, voir exemple de manceuvre a la page 6 ). Ce n'est qu'avec I'actionnement du contact NF que la
temporisation ( onDel ) et I'entrainement, avec un deuxieme contact par exemple, démarrent ( voir le diagramme fonctionnel a la page 7).

Lorsque la vitesse mesurée dépasse les valeurs de seuil réglées inférieure ou supérieure respectives aprés arrét de la temporisation de démarrage ( onDel ), la temporisation réglée
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( Del ) démarre et le symbole de relais clignote. Aprés écoulement de cette phase, le relais change I'état de commutation et la valeur mesurée actuelle ainsi que le symbole de
dépassement de la valeur de seuil supérieure ou inférieure commencent a clignoter.

Lorsque I'appareil est réglé sur Auto-Reset ( Memory (mémoire) = no (non) voir le diagramme fonctionnel a la page 7), le relais de commutation passe en état "OK" une fois que le
seuil de I'hystérese réglable sur une plage de 0,1 a 99,9 rpm ( Hyst ) est atteint, et les voyants cessent de clignoter. Le dépassement des valeurs de seuil supérieure ou inférieure
n’est donc pas sauvegardé. La sélection du menu de réglage reset manuel ( Memory (mémoire) = yes (oui) ) permet au relais de commutation de rester dans I'état actuel ; la valeur
mesurée actuelle et le symbole de dépassement des valeurs de seuil supérieure ou inférieure continuent a clignoter méme si la vitesse correspond de nouveau a une valeur admissi-
ble. Cet état de défaut sauvegardé peut étre annulé lorsqu’on appuie en méme temps les touches UP (montée) ( [£] ) et DOWN (descente) ( [&7] ) pendant >2 secondes, lorsqu’on
raccorde la borne d’appareil RES ( Reset ) & +24 VV DC, ou lorsqu’on met I'appareil sous ou hors tension d’alimentation.

Espaiiol (Descripcion):
Segun la ejecucion de que se trate, los relés de vigilancia se alimentan con tension auxiliar AC/DC 24 V, o bien AC/DC 24 V hasta 240 V por medio de los bornes A1-A2.

Tenga en cuenta:
En los relés tipo 3UG4651-.AA30 en ejecucion de AC/DC 24 V, los bornes A1-A2 y 0 V-24 V tienen conexion galvanica en el equipo.
En los relés tipo 3UG4651-.AW30 en ejecucion de AC/DC 24 V hasta 240 V, los bornes A1-A2 y 0 V-24 V estan galvanicamente aislados.

Segun el ajuste del usuario, este tipo de relé vigila la velocidad de giro ( rpm = revoluciones por minuto ) en el modo de rebasamiento del valor superior ( rpm A ) o inferior ( rpmV ),
0 bien por intervalos ( rpm

iEl relé ofrece dos entradas de impulsos diferentes que no se podran utilizar simultdineamente! En IN1, se puede conectar un sensor de tres hilos en conexion tipo pnp para impulsos
DC 0 V/+24 V. Dicho sensor se alimenta por medio del propio relé y los bornes 0 V'y 24 V / max. 50mA, como maximo. Asimismo, se puede utilizar un contacto de impulsos mecanico
con alimentacién DC externa de 4,5 V.a 30 V en IN1. En IN2, se puede conectar un sensor NAMUR de dos hilos (opcién), que se alimenta por medio del borne 8V2, o bien un contacto
mecanico.

Ambos valores umbrales se pueden ajustar en un rango de 0,1 a 2200 rpm. Bajo la opcidn de Scale en el menu de ajuste (SET), el operario puede ajustar cuantos impulsos emitira el
generador de impulsos utilizado por cada revolucion. Gracias a esta escala, se pueden visualizar directamente las revoluciones por minuto en el display del 3UG4651.

Rebasando el maximo de 2200 impulsos por minuto (equivalente, por ejemplo, a 220 rpm con ajuste Scale = 10), o bien el minimo de 0,1 impulsos por minuto admisibles, se visualiza
el valor de ( - - - -) en el display.

En modo de funcionamiento sin contacto de habilitacién (borne EN = Enable libre de tension, ver ejemplo en pagina 6), aplicando la tensién auxiliar el relé reacciona segun el principio
de corriente de reposo NC (ver diagrama de funciones en pagina 7), o bien segun el principio de corriente de trabajo NO (accionamiento del relé inverso a NC) y se inicia el tiempo de
retardo al arranque ( onDel ), siempre y cuando aplica el valor umbral inferior no esta en "off". Alcanzando la velocidad en dicho periodo el valor umbral inferior més el factor de
histéresis ajustado, el relé cambia al modo de vigilancia normal sin esperar hasta que se haya transcurrido el tiempo de retardo. De lo contrario, sin alcanzar dicho valor una vez
transcurrido el tiempo de retardo, el relé cambia al modo de falla, segln el principio de funcionamiento seleccionado.

En modo de funcionamiento con contacto de habilitacion (borne EN = Enable conectado con borne 24 V por medio de un contacto NC libre de potencial, ver ejemplo en pagina 6 ), se
debe aplicar constantemente una tension auxiliar en los bornes A1y A2 del relé de vigilancia. El tiempo de retardo al arranque ( onDel ) no se iniciara antes de accionar el contacto
NC, activandose, por ejemplo, el accionamiento por medio de otro contacto segundo (ver diagrama de funciones en pagina 7).

Al rebasar la velocidad medida el valor umbral inferior o superior cancelado el retardo ( Del ) ajustado y aparecera parpadeando el simbolo del relé. Transcurrido dicho periodo, el relé
cambia del modo de funcionamiento y aparecen parpadeando el valor de medida y el simbolo para el rebasamiento del valor inferior/superior.

En el modo de Auto-Reset ( Memory = no, ver diagrama de funciones en pagina 7), una vez alcanzado el umbral de histéresis ( Hyst, ajustable en el rango de 0,1 a 99,9 rpm) el relé
de maniobra cambia al modo de "bien" y se visualizan en modo normal todos los valores y simbolos. Es decir, no se memoriza el rebasamiento del valor inferior o superior. Seleccio-
nando el modo de Reset Manual ( Memory = yes ), el relé de maniobra mantiene el estado de maniobra actual y seguiran parpadeando el valor de medida y el simbolo para el reba-
samiento del limite inferior o superior, incluso al volver al rango admisible la velocidad de giro. El operario puede resetear el estado de falla guardado pulsando simultaneamente las
teclas UP ( [Z] ) y DOWN ([¥] ) para >2 segundos, o bien conectando el borne RES (Reset) del equipo con DC +24 V, o bien apagando y aplicando nuevamente la tension de alimen-
tacion.

Italiano (Descrizione):
| relé di sorveglianza sono alimentati con tensione ausiliaria di AC/DC 24V o AC/DC da 24 a 240V tramite i morsetti A1-A2 a seconda dell'esecuzione.

Attenzione:
Nelle esecuzioni 3UG4651-.AA30 AC/DC 24 V, i morsetti A1-A2 e 0 V-24 V del dispositivo sono senza separazione galvanica.
Nelle esecuzioni 3UG4651-.AW30 AC/DC da 24 V a 240 V, i morsetti A1-A2 e 0 V-24 V del dispositivo sono a separazione galvanica.

Il relé monitora la velocita di rotazione in giri al minuto ( rpm = revolutions per minute ) per determinare I'eventuale superamento del limite superiore ( rpm A) o inferiore (rpmV ) a
seconda dell'impostazione oppure per monitoraggio a finestra ( rpm# )

Il relé & dotato di due ingressi per impulsi, ciascuno utilizzabile singolarmente di volta in volta. Sull'IN1 & possibile collegare un sensore a tre conduttori con commutazione pnp per
impulsi DC 0 V/+24 V, il quale viene alimentato dal relé mediante i morsetti 0 V e 24 VV / max. 50mA. E possibile anche ['utilizzo di un contatto meccanico a impulsi con alimentazione
DC esterna da 4,5V a 30 V sull'IN1. Sull'IN2 & possibile collegare in alternativa un sensore NAMUR a due conduttori alimentato dal morsetto 8V2, oppure un contatto meccanico.

I campo di regolazione dei due valori di soglia € compreso fra 0,1 e 2200 rpm. Nel menu di impostazione ( SET ) & possibile immettere alla voce Scale la quantita di impulsi per giro
che vengono forniti dal generatore di impulsi utilizzato. Sul display del 3UG4651 ¢ possibile leggere direttamente i giri al minuto mediante questo rapporto in scala.

In caso di superamento del numero massimo di impulsi al minuto misurabili pari a 2200 ( corrispondente p.es. a 220 rpm con Scale = 10 ), nonché in caso di discesa al di sotto del
valore limite di 0,1 impulsi al minuto, il display visualizza quattro trattini (- - - - ).

Dalla modalita di funzionamento senza contatto di abilitazione ( morsetto EN = Enable non utilizzato, vedere esempio di collegamento a pagina 6 ), il relé reagisce all'inserimento della
tensione ausiliaria in base al principio impostato a corrente di riposo NC ( vedere Diagramma di funzioni a pagina 7 ) oppure in base al principio a corrente di lavoro NO ( comando del
relé invertito a NC ) e viene avviato il tempo di ritardo all'avvio ( onDel ), a condizione che il valore di soglia inferiore non si trovi su "off". Se durante questo periodo la velocita di
rotazione raggiunge il valore di soglia inferiore sommato del valore di isteresi impostato, il ritardo all'avvio viene interrotto e ha inizio il monitoraggio normale. Se tale valore non &
ancora stato raggiunto al termine del ritardo all'avvio, il relé passa allo stato di errore a seconda del principio di funzionamento selezionato.

Per il funzionamento della modalita di funzionamento con contatto di abilitazione ( morsetto EN = Enable collegato a un contatto di riposo a potenziale libero con morsetto 24 V,
vedere esempi di collegamento a pagina 6 ), & necessaria I'applicazione costante della tensione ausiliaria sul relé di sorveglianza sui morsetti A1 e A2. Solo dal momento
dell'azionamento di tale contatto decorre il tempo di ritardo all'avvio ( onDel ) e p.es. ha inizio un secondo contatto dell'attuatore. ( vedere Diagramma di funzioni a pagina 7).

Se la velocita di rotazione misurata al termine del ritardo all'avvio ( onDel ) oltrepassa il relativo valore di soglia superiore o inferiore impostato, ha inizio il ritardo all'avvio impostato
( Del ) e lampeggia il simbolo del rele. Al termine di questo periodo, il rele cambia lo stato di commutazione e il valore di misura corrente e il simbolo per il superamento verso l'alto o
verso il basso presenti sul display iniziano a lampeggiare.

Se il dispositivo & impostato su Auto-Reset ( Memory = no vedere Diagramma di funzioni a pagina 7 ), il relé di commutazione passa allo stato di funzionamento valido dopo il raggiun-
gimento della soglia di isteresi ( Hyst ) impostabile tra 0,1 € 99,9 rpm e le indicazioni sul display smettono di lampeggiare. Il superamento verso I'alto o verso il basso verificatosi non
viene quindi memorizzato. Selezionando il reset manuale nel menu di impostazione ( Memory = yes ), il relé di commutazione rimane nello stato di commutazione attuale, mentre il
valore di misura attuale e il simbolo relativo al superamento verso I'alto o verso il basso continuano a lampeggiare, anche se la velocita di rotazione ¢ tornata a un valore consentito.
Questo stato di errore memorizzato pud essere resettato premendo contemporaneamente i tasti UP ([Z] ) e DOWN ([7] ) per >2 secondi oppure collegando il morsetto RES ( Reset )
del dispositivo con DC +24 V oppure disinserendo e inserendo nuovamente la tensione di alimentazione.

Portugués (Descrigéo)
Os relés de monitoramento, de acordo com a sua vers&o, séo alimentados com uma tensao auxiliar de 24 V AC/DC ou 24 a 240 V AC/DC através dos bornes A1-A2.

A ser observado:
Nas versoes de 24 V AC/DC 3UG4651-.AA30 os bornes A1-A2 e 0 V-24 V estdo galvanicamente unidos no equipamento!
Nas versoes de 24 até 240 V AC/DC 3UG4651-.AW30 os bornes A1-A2 e 0 V-24 V estéo galvanicamente separados!

O relé monitora uma rotagdo em rotagdes por minuto ( rpm = revolutions per minute ) de acordo com o ajuste, quanto a ultrapassagem ( rpm A ) ou ndo alcance ( rpm¥ ) ou em
monitoramento de janela ( rpm & ).

O relé possui duas entradas de pulso diferentes, das quais somente uma pode ser usada de cada vez! Em IN1 pode ser conectado um sensor trifilar com comutagao pnp para pulsos
de 0 V/+24 V DC, que é alimentado a partir do relé através dos bornes 0V e 24 V / max. 50 mA. Também é permitida a utilizagdo de um contato de pulso com uma alimentagao
externa de 4,5V até 30 V DC em IN1. Em IN2 pode ser conectado alternativamente um sensor bifilar NAMUR, que é alimentado pelo borne 8V2, ou um contato mecénico.

A faixa de ajuste para ambos os valores limite € de 0,1 até 2200 rpm. No menu de ajuste ( SET ) pode ser definido em Scale quantos pulsos o gerador de pulsos utilizado fornece por
rotagdo. Através deste escalonamento as rotagdes por minuto podem ser lidas diretamente no display do 3UG4651.
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Em caso de ultrapassagem dos, no maximo, 2200 pulsos por minuto mensuraveis (corresponde p.ex. a 200 rpm com Scale = 10), assim como em caso de no alcance de 0,1 pulsos
por minuto, aparecem quatro tragos ( - - - =) no display).

No modo de operagao sem contato de liberagéo (borne EN = Enable néo esta contatado, ver exemplo de conex&o na pagina 6), ao ligar a tensdo auxiliar, o relé reage de acordo com
o principio de corrente de repouso NC (ver diagrama funcional pagina 7) ou principio de corrente de trabalho NO (acionamento do relé esta invertido ao NC) e o tempo de retardo de
partida ( onDel ) é iniciado, desde que o valor limite inferior ndo esteja em "off". Se durante este tempo a rotagao atingir o valor limite inferior mais a histerese ajustada, o tempo de
retardo de partida é interrompido e inicia 0 monitoramento normal. Se apos o tempo de retardo de partida este valor ainda néo estiver atingido, o relé entra no estado de falha, de
acordo com o principio de funcionamento selecionado.

Para a fungéo do modo de operagdo com contato de liberagao (borne EN = Enable est4 conectado com um contato normalmente fechado livre de potencial com o borne 24 V, ver
exemplo de circuito pagina 6 ), no relé de monitoramento deve estar aplicada continuamente a tensao auxiliar nos bornes A1 e A2. Somente na operagéo deste contato normalmente
fechado é iniciado o tempo de retardo de partida ( onDel ) ¢, p.ex., 0 acionamento é ativado com um segundo contato. ( Ver diagrama funcional pagina 7 ).

Se a rotag@o medida - ap6s a interrupgao do tempo de retardo de partida (onDel) - ultrapassa ou no alcanga o valor limite ajustado, inicia o tempo de retardo ajustado ( Del ) e o
simbolo do relé pisca. Depois de decorrido este tempo, o relé muda o estado de comutag&o e o valor medido atual e o simbolo para ultrapassagem ou ndo-alcance no display
comegam a piscar.

Se o equipamento estiver ajustado em Reset Automatico ( Memory = no, ver diagrama funcional pagina 7), o relé de comutagéo opera para o estado bom, depois que foi atingido o
limite de histerese ( Hyst ) ajustavel na faixa de 0,1 até 99,9 rpm, e a intermiténcia é interrompida. Portanto, a ultrapassagem ou n&o-alcance ocorrido n&o é armazenado. Se no menu
de ajuste é selecionado Reset Manual ( Memory = yes ), o relé de comutag&o permanece no estado de comutagao atual e o valor medido atual e o simbolo para a ultrapassagem e
ndo-alcance continuam a piscar, mesmo que a rotagéo tenha assumido novamente um valor permitido. Este estado de falha armazenado pode ser reposicionado através do
pressionamento simultaneo da tecla UP ( [Z] ) e DOWN ([&] ) por >2 segundos ou a conexao do borne de equipamento RES (Reset) com +24 V DC ou através de ativagéo e
desligamento da tensao de alimentagao.

Tiirkge (Tanimlama)

Seviye kontrol réleleri, modellerine gore, AC/DC 24 V veya AC/DC 24'den 240 V'ye kadar bir yardimci akim ile A1-A2 kiskaglari izerinden beslenirler.

Dikkat edilmesi gereken husus:
AC/DC 24 V 3UG4651-.AA30 modellerinde A1-A2 ve 0 V-24 V kiskaglari cihazda galvanik olarak baglanmigtir!
AC/DC 24 'den 240 V'ye kadar olan 3UG4651-.AW30 modellerde A1-A2 ve 0 V-24 V kiskaglari galvanik olarak ayriimigtir!

Rdle, limit agimi ( rpm A ), limitin altina disis ( rpmW ) veya pencere kontrolli ( rpm ) seklinde hangi ayarin yapildigina bagl olarak dakika basina devirlerle ( rpm = revolutions per
minute ) devir sayisini kontrol eder¢ ).

Rélenin iki farkli tahrik glict girisi mevcuttur ve bunlardan sadece bir tanesi kullanilabilir! IN1'e DC 0 V/+24 V tahrik glci igin réleden 0 V ve 24 V [ kiskaglari (izerinden azami 50mA
ile beslenen bir pnp devreli U¢ telli sensdr baglanabilir. 4,5 V'den 30 V'a kadar harici DC beslemeli bir mekanik tahrik giici kontagi da IN1'de kullanilabilir. IN2'ye alternatif olarak 8V2
kiskacindan beslenen iki telli bir NAMUR sensérii veya mekanik bir kontak baglanabilir.

Her iki esik deger icin ayar araligi 0,1 - 2200 rpm arasindadir. Ayar meniisiinde ( SET ) Scale'de kullanilan gii¢ nakledicinin devir bagina ne kadar tahrik glicli verecegi girilebilir.
3UG4651 gostergesinde bu skala sayesinde dakika basina devir dogrudan okunabilmektedir.

Dakika basina azami dlgilebilen 2200 tahrigin asiimasi halinde (6rn. Scale ile 220 rpm = 10'a esdeger) ya da dakika basina 0,1 tahridin altina diistiimesi halinde gostergede 4 gizgi
gorindr (=---).

Role, serbest birakma kontadi olmaksizin isletimde (Kiskag EN = Enable devrede degildir, bkz. Devre drnegi Sayfa 6) yardimci gerilimin agiimasinda NC kapali akim prensibi ayarina
(bkz. 7. sayfadaki fonksiyon diyagrami) veya NO isletim akimi prensibi (role kumandasi NC'ye gevrili) ayarina gore tepki verir ve yol alma gecikme siiresi ( onDel ), alt esik deger
"kapall" pozisyonda degilse start alir. Devir sayisinin bu sire zarfinda ayarlanan histerezin arti alt esik degerine ulagsmasi halinde yol alma gecikme siresi kesilir ve normal kontrol
baslar. Yol alma gecikme siiresinin bitiminden sonra bu degere heniiz ulagilmamasi halinde, réle, segilen fonksiyon prensibine gore, hata pozisyonuna geger.

Serbest birakma kontakli isletim fonksiyonu igin (Kiskag EN = Enable potansiyelsiz agici kontadiyla 24 V kiskaci ile baglidir, bkz. Devre 6rnegdi Sayfa 6) kontrol rélesinde A1 ve A2
kiskaclarinda strekli yardimci gerilim olmalidir. Ancak bu agici kontadin galistiriimasi halinde yol alma gecikme stresine ( onDel ) ve 6rnegin ikinci bir kontak izerinden de tahrige
start verilir. ( bkz. fonksiyon diyagrami Sayfa7 ).

Olglilen devir sayisinin yol alma gecikme siresinin ( onDel ) kesilmesinden sonra onun igin ayarlanan esik degerini asmasi ya da bu degerin altina dismesi halinde, ayarlanan
gecikme siiresi ( Del ) baglar ve role isareti yanip soner. Bu siirenin dolmasindan sonra réle devre pozisyonunu degistirir ve gostergede aktiiel dlgiim degeri ile deger asim ya da
degerin altina diigsme isareti yanip sénmeye baslar.

Cihazin oto-reset'e getiriimesi halinde ( Memory = no Bkz. 7. sayfadaki fonksiyon diyagrami ), 0,1 - 99,9 rpm alaninda ayarlanabilen histerez esigine ( Hyst ) ulasiimasindan sonra
devre rolesi Gut (iyi) pozisyonuna geger ve gdstergede yanip sénme durur. Meydana gelen deder asim ya da degerin altina diisme durumu hafizalanmaz. Ayar menistinde maniel
reset secilmis ise ( Memory = yes), devre rélesi aktiiel devre pozisyonunda kalir ve aktliel 6gim degeri ile deder asim ya da degerin altina disme isareti, devir sayisi yeniden izin veri-
len degere ulagsa bile, yanip sénmeye devam ederler. Hafizaya alinan bu hata pozisyonu, UP- ([2] ) ve DOWN- ([¥] ) tuslarina >2 saniye sireyle ayni anda basiimasi ile ya da RES
(Reset) cihaz kiskacinin DC +24 V baglanmasi yoluyla veya besleme geriliminin kapatilip yeniden agilmasi ile sifirlanabilir.

Pycckuii (Onucanme)

Yepes knemmbl A1/A2 k KOHPOMLHOMY pene B 3aBUCUMOCTY OT UCMONHEHNS NOJA&TCs JOMONHUTENbHOE HAaNPsHKeHNEe NEePEMEHHOr0 / NOCTOSIHHOrO Toka 24 B unu nepemerHoro /
NoCTOsHHOrO Toka 24 B o 240 B.

Heobxoanmo yyecTb:
Mpu ucnonnexnn 3UG4651-.AA30 24 B nepemeHHOro /nocTosiHHOro Toka knemmbl A1-A2 n 0B-24B B npubope coefuHeHb! ranbBaHU4eckm !
Mpu ncnonnenmn 3UG4651-.AW30 24 B o 240 B nepemeHHOro /noctosiHHoro Toka knemmbl A1-A2 n 0B-24B B npubope pasaeneHbl ranbBaHU4ecki !

Pene koHTponMpyeT YacToTy BpalleHus B 060poTax B MUHYTY ( 06/MUH = 060pOTLI B MUHYTY ) B 3aBUCMMOCTY OT YCTAHOBKW HA MOBBILIEHHYH ( 0B/MUH A ) NNV MOHWKEHHYIO YacTOTy
060p0TOB (06/MUHY ) Ui IPOUIBOAUT 30HHBII KOHTPONL (06/MUMH & ).

Pene umeeT Ba pasnuyHbIX UMNYbCHbIX BXOAA, U3 KOTOPbIX OAHOBPEMEHHO MOXHO UCNOMb30BaTh TOMbKO 0aMH! K IN1 MoxHO nogkniountb TpéxnpoBoaHoi Aatumk PNP ans
MMNYNbCOB NOCTOSHHOTO Toka 0 B/+24 B, koTopbIit nutaetcs ot pene Yepes knemmbl 0 B n 24 B / makc. 50mMA. Ha IN1 Takke fonycTUMO UCNOnb30BaHME MEXaHUYECKOro MMMYNbCHOTO
KOHTaKTa C BHELUHUM NUTaHWeM NocTosHHOro Toka ot 4,5 B 4o 30 B. K IN2 B kayecTBe anbTepHaTUBbI MOXHO NOAKNKOYMTL ABYNPpoBoAHbIA AaTumk NAMUR, koTopbii nutaeTcs ot
Knemmbl 8V2, Unn MEXaHUYECKU KOHTAKT.

[lnanasoH yctaHoBKM Anst 060Mx NOporoBbIx 3HaueHuit coctansiet 0,1 1o 2200 06/MuH. B MeHto ycTaHoskm ( SET ) Ha wkane Scale MOXHO 3afaTb YMCNO NOAABAEMBIX UMMYNbCHBIM
ﬂaTG‘-IMKOM MMNYnbCOB 3a ofvuH o6op. bnarofaps faHHOMY LUKANMPOBAHMIO BO3MOXHO HEMOCPEACTBEHHOE CYMTbIBaHWE 06OPOTOB B MUHYTY C MAHMKATOPa KOHTPONBHOTO pene
3UG4651.

B cnyyae npesbileHnst MakcumanbHO uamepsieMblx 2200 UMNYNbCOB B MUHYTY (COOTBETCTBYeT, Hanpumep, 220 06/MuH co wkanoi Scale = 10), a Takke Npu NOHWKEHHOM Yucne
umMnynscoB, MeHee 0,1 B MUHYTY, Ha MHAMKATOPE MOSBNAIOTCA YeTblpe WTpmxa (=== - ).

Mpu pexume paboTbl 6e3 koHTakTa Aonycka (knemma EN = gonyck HeHarpyxeHa, CMOTPI MpUMEp BKIIOYEHNS Ha CTp. 6) pene pearvpyeT npyu Nofaye [AONONHUTENbHOTO HaNpPsKeHNs
N0 3aZaHHOMY npuHLmMny octatoyHoro Toka NC ( cMoTpu uarpammy paboTsl Ha ¢Tp.7) unu no npuHumny paboyero Toka NO ( ynpasnenue pene obpalyaets k NC ) n HauuHaeTcs
BpeMs 3alepXku 3anycka 4o Tex nop ( onDel ), noka HixHee NOPOroBOe 3HaYeHMe He HaxoauTcs B nonoxenue "off'. EC yactoTa BpaLleHuit B Te4YEHUe [aHHOTO NpoMexyTka
BPEMEHM [JOCTUTHET HIKHEro NOPOroBOTO 3HAYEHNs NMKOC 3ajaHHbIN TUCTEPEe3NC, BpeMsi 3afiepXKku 3anycka NpekpaLyaeTcs M HauMHaeTCst HOpManbHbIit KOHTPOMb. K HEAOCTIKEHNM
[AaHHOTO 3HAYEHWsi MO UCTEYEHNI0 BPEMEHM 3a[iePXXKi 3anycka B 3aBUCUMOCTY OT BbIGPaHHOTO NPUHLMNA AENCTBUS PENe BKIIOYAETCS B COCTOSIHUAE HEUCMPABHOCTMU.

[ins chyHKUMM pexuma paboTbl ¢ KoHTakTOM Aonycka (knemma EN = fonyck yepes pa3mblkatoLyyit KOHTAKT C HyNeBbIM NOTEHLMANOM COeNHEHa C knemmolt 24 B, cMoTpu npumep
BKIIOYEHMS Ha CTP. 6 ) knemmbl A1 1t A2 KOHTPOMBHOTO pene [OMKHbI BCErAa HaXoAMTLCS NOA AONONHUTENbHBIM HANPsKeHNeM. TONbKO NPy 3aAefCTBOBAHNN AAHHOTO
Ppa3MblKaloLLIEro KOHTaKTa HaunHaeTcs BpeMs 3afepxku 3anycka ( onDel ) u, Hanpumep, co BTOpbIM KOHTAKTOM NpUBEAEHNE B A€MCTBIUE. ( CMOTPY Anarpammy paboTel Ha cTp. 7 ).
Ecnu nocne npekpalweHust BpeMeHu 3aaepxky 3anycka ( onDel ) uamepeHHas 4acToTa BpalLeHuiA BblLLe UK HUXe COOTBETCTBYIOLLErO 3ajaHHOTO MOPOTOBOr0 3HAYEHH, HaUMHAETCS
3afiaHHoe Bpems 3aaepxkku ( Del ) n cumon pene muraet. Mo UCTEYEHUN AAHHOTO BPEMEHM Perne MEHSET KOMMYTaLMOHHOE MONOXEHUE U Ha MHANKATOPE HAYMHAeT MUraTh
aKTyarnbHoe U3MepEeHHOe 3HaYeHIe, a TaKkKe CUMBOM AMsl NPEBbILLEHNS W 3aHIKEHNS.

Mpu ycTaHoBke npubopa Ha aBTOMATMYeCkuit cOpoc ( 3anoMuHaHKe = HeT CMOTPU AuarpamMy Ha CTp. 7 ) pene BKMKOYAETCs B 3aKpbITOe COCTOSIHWE MOCNE [JOCTUKEHMUS 3a4aHHOTO B
nauanasoHe ot 0,1 #o 99,9 o6/muH nopora ructepeauca ( Hyst ) 1 muranue npexpatuaetcs. MosBASIOWMECS NPEBLILIEHNS UMK 3aHWKEHWS, Takum 06pasoM, He 3anomuHatoTes. Ecnv B
MEHIO YCTaHOBKM BbIOMPaeTCs pyyHol cOPOC ( 3anoMuHaHie = Aa ), TO pene 0CTaeTcs B akTyanbHOM KOMMYTaLMOHHOM NOMOXEHI, akTyanbHoe U3MepeHHoe 3HaueHne U CUMBON
MPEeBbILIEHNS UMK 3aHWKEHNS MPOAOIIKAIOT MUraTb, JaXe eCnii YacToTa BPaLLeHUit CHOBA OCTUraeT JONYCTUMOE 3HaueHne. JTO COXpaHEHHOE COCTOSIHUE HEUCTPABHOCTY MOXET
6bITb COpOLLEHO NpK 0HOBPEMEHHOM HaxaTim khonok UP- (BBEPX) [A] ) w DOWN-BHU3 ( [&] ) B Teuenne>2 cekyng unm nyTém coennHermns knemmbl npubopa RES ( copoc ) ¢
KNeMMOW NOCTOSIHHOTO TOKa +24 V Ui nyTén BIKMKOYEHUS UMK BKIKOYEHWUS HANPSKEHNS MUTAHMS.
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Funktionsdiagramm 3UG4651
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Technische Anderungen vorbehalten. Zum spateren Gebrauch aufbewahren.
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